
Du concept au prototype :
SolidWorks, Arduino et Caneco BT

REF : YE4222

Prérequis
Être à l’aise avec un PC et la gestion de
fichiers. Des bases en lecture de
schémas électriques ou en logique de
programmation sont un plus.

Durée 56h

Profil Animateur
Les formateurs sont des experts en
conception mécanique, prototypage
embarqué et dimensionnement BT,
habitués aux environnements
industriels. Ils pilotent une pédagogie
orientée livrables et accompagnent la
mise au point d’un prototype complet,
en coordonnant leurs interventions sur
chaque outil.

Accessibilité

Au cours de l'entretien préalable à la formation, nous
aborderons la question de l'accessibilité pour les
personnes en situation de handicap. Nous nous
engageons à faire tout notre possible pour adapter les
modalités de la formation en fonction des besoins
spécifiques de chaque stagiaire, que ce soit en termes
de lieu, de durée, de déroulement ou de supports
pédagogiques. Nous sommes déterminés à garantir
une expérience de formation inclusive et accessible
pour tous.

Public visé

Techniciens, projeteurs,
ingénieurs, responsables
maintenance ou méthodes
souhaitant concevoir un
ensemble simple, le prototyper
avec Arduino, et dimensionner la
partie BT sous Caneco, avec des
livrables mécaniques sous
SolidWorks.

Objectifs de la formation

l’objectif de cette formation est
de concevoir une solution
mécanique sous SolidWorks,
développer un prototype Arduino
fonctionnel, puis dimensionner et
documenter la partie électrique
BT sous Caneco afin de produire
un dossier technique exploitable.

Programme

- Cadrage du besoin : fonctions attendues, contraintes, architecture globale du
prototype

- Bonnes pratiques de projet : nomenclature, versions, dossier de livraison,
traçabilité des choix

- SolidWorks : interface, esquisses, contraintes, pièces paramétriques,
configurations, assemblages, interférences, mise en plan, cotation, tolérances de
base, cartouche, exports PDF/DXF, conception orientée fabrication

- Arduino : structure d’un programme, entrées/sorties, anti-rebond, PWM, lecture
analogique, capteurs/actionneurs, pilotage relais/servo/moteur selon matériel,
communication série, tests, fiabilisation (millis, états, gestion d’erreurs)

- Caneco BT : sources, tableaux, départs, schéma unifilaire, dimensionnement câbles
(pose, chute de tension, thermique), protections, court-circuit, pouvoir de coupure,
sélectivité/filiation, optimisation, génération des livrables (notes de calcul, schémas,
liste matériel)

- Atelier de synthèse : cohérence mécanique/électrique, revue de dossier, corrections
et finalisation

Répartition : SolidWorks 21h • Arduino 14h • Caneco 21h
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